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DISPOSITIF DE COMMANDE ET DE COUPURE DE L'ALI MENTATION EN AIR ET EN EAU D'UNE PINCE A 
SOUDER. 

(57) L'invention concerne un dispositif (9) de commande et 
de coupure de I'alimentation en air eten eau d'une pince (1) 
h souder de type pneumatique raccordSe, d'une part, & des 
moyens (5) d'alimentation en eau et, d'autre part, & des 
moyens (6) d'alimentation en aircomprime. 

Ce dispositif (9) est caract6ris6 par le fait qu'il comporte 
des moyens (1 0) de mise & la pression atmosphSrique de la 
pince (1 ) ainsi que des moyens de commande (11) pour agir 
sur les moyens d'alimentation en eau (5) et en air comprime 
(6) ainsi que sur les moyens (10) de mise k la pression at- 
mosphGrique, lesdits moyens de commande (1 1) etant pre- 
vus aptes & assurer, simultanement, selon le cas, la 
coupure de I'alimentation en eau et en air comprime tout en 
mettant la pince (1) h la pression atmosph6rique, ou, & Tin- 
verse, I'alimentation en eau et en aircomprime tout en met- 
tant la pince (1) sous pression. 
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L' invention concerne un dispositif de coitimande et de coupure 
de 1' alimentation en air et en eau d' une pince a souder de type 
pneumatique raccordee, d'une part, a des moyens d' alimentation en 
eau par 1 ' intermediate d' un circuit hydraulique et, d' autre part, 
a des moyens d' alimentation en air comprime par 1' intermediaire 
d'un circuit pneumatique. 

La presente invention concerne le domaine de la fabrication 
des pinces de type manuel et pneumatique destinees a assurer 
1' assemblage de deux pieces metalliques par soudure. 

L'on connait, d'ores et deja, des pinces aptes a assurer une 
telle soudure, de telles pinces comportant deux mors, entre 
lesquels sont disposees les pieces a souder, et equipes, chacun, 
d' une electrode traversee par un courant electrique . Lorsque ces 
electrodes sont rapproch6es l'une de 1' autre, il se produit, entre 
15 elles, un arc electrique apte a realiser la soudure. 

On remarquera que, a l'interieur de l'un au moins de ces mors, 
est assuree une circulation d' eau destinee a refroidir les 

electrodes af in- quey- apres soudure, ces— dernieres ne_restent pas 

col lees sur les pieces a souder. 
20 Une telle pince est completee par un dispositif de type 

pneumatique, alimente en air' comprime, et apte a assurer, au 
travers d'un verin et sous 1' impulsion d'une gachette activee par 
un operateur, le rapprochement desdits mors pour un roaintien, en 
contact serre, desdites pieces pendant 1' operation de soudage. 
25 A ce propos, on observera que le verin de cette pince est 

raccordee a un circuit pneumatique d' alimentation en air comprime 
concu de telle sorte que, meme apres coupure des moyens 
d' alimentation en air comprime, la pression residuelle d' air dans 
le circuit est suffisante pour assurer le rapprochement des mors. 
30 un tel mode de realisation presente un certain nombre 

d' inconvenient s . 

Ainsi, lors de 1' arret d'une campagne de soudure, notamment en 
fin de journee ou pour une intervention, il est procede a la 
coupure de la circulation d' eau ainsi que de 1 ' arrivee d' air 
comprime. Or, la pression de cet air comprime etant suffisante pour 



35 
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assurer le rapprochement des mors, une action, merae involontaire, 
de l'operateur sur la gachette entraine la fermeture des mors de la 
pince et, par consequent, 1 ' etabl is semen t d'un arc electrique. Du 
fait de la coupure de 1 ' alimentation en eau, les mors ne sont plus 

5 refroidis de sorte que les electrodes s'echauffent rapidement et 
viennent a se coller , Ceci entraine une brusque et imp or tan te 
elevation de la temperature des mors ainsi que de la pince toute 
entiere ce qui occasionne de graves brulures a l'operateur 
manipulant ladite pince, Cette derniere subit, en outre, des 

10 degradations import antes et souvent irreversibles qui la rendent 
inutilisable . 

La presente invention se veut a meme de remedier aux 
inconvenients exposes ci-dessus . 

A cet effet, la presente invention concerne un dispositif de 

15 commande et de coupure de 1' alimentation en air et en eau d'une 
pince a souder de type pneumatique raccordee, d'une part, a des 
moyens d' alimentation en eau et, d' autre part, a des moyens 

d^alimentation_-en_. air. comprime, . ... caracterise, par le. _.fait qu'il 

comporte des moyens de mise a la pression atmospherique de la pince 

20 ainsi que des moyens de commande pour agir sur les moyens 
d' alimentation en eau et en air comprime ainsi que sur les moyens 
de mise a la pression atmospherique, lesdits moyens de commande 
etant prevus aptes a assurer, simultanement , selon le cas, la 
coupure de 1' alimentation en eau et en air comprime tout en mettant 

25 la pince a la pression atmospherique, ou, a 1' inverse, 
1' alimentation en eau et en air comprime tout en mettant la pince 
sous pression. 

Selon une caracteristique additionnelle, les moyens 
d' alimentation en eau sont def inis , en partie, par un circuit 
30 hydraulique raccorde a ladite pince tandis que les moyens 
d' alimentation en air comprime adoptent, en partie, la forme d'un 
circuit pneumatique egalement raccorde a la pince, alors que les 
moyens de mise a la pression atmospherique sont constitues par un 
circuit de mise a la pression atmospherique raccorde audit circuit 
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pneumatique dans sa partie s'etendant entre ledit dispositif et 
ladite pince. 

Selon une autre caracteristique, ledit dispositif adopte la 
forme d'un box tier traverse, a la fois, par le circuit hydraulique 
5 et le circuit pneumatique, ce boitier comportant : 

- au moins une vanne d' ouverture et de ferneture du circuit 
hydraulique destinee a autoriser ou non la circulation de l'eau ; 

- au moins une vanne d' ouverture et de fermeture du circuit 
pneumatique destinee a autoriser ou non 1 ' alimentation de la pince 

10 en air comprime ; 

- au moins une vanne d' ouverture et de fermeture du circuit de 
mise a la pression atmospherique ; 

- lesdits moyens de commande aptes a agir sur les moyens 
d' alimentation en eau et en air comprime ainsi que sur les moyens 

15 de mise a la pression atmospherique pour assurer 1' ouverture et la 
. fermeture desdites vannes. 

Une autre caracteristique de la presente invention consiste en 

ce que chaque vanne" comporte un - mecanisme-de commande d '-ouverture ._ 

et de fermeture, lesdits m6eanismes de commande de ces vannes etant 

20 solidaires desdits moyens de commande et aptes a etre actionnes, de 
maniere simultanee, par ces derniers. 

Une caracteristique additionnelle concerne le fait que les 
moyens de commande sont concus aptes a amener, d' une part, les 
mecanismes de commande des vannes des circuits hydraulique et 

25 pneumatique en position d' ouverture, respectivement de fermeture, 
et, d' autre part, le mecanisme de commande de la vanne des moyens 
de mise a la pression atmospherique en position de fermeture, 
respectivement d' ouverture . 

Selon une autre caracteristique, les moyens de commande se 

30 presentent sous la forme d'au moins deux organes de commande 
associees, chacun, a au moins une vanne, l'un au moins de ces 
organes de commande etant complete par un organe d' aetionnement et 
comporte des moyens de transmission aptes a cooperer, direotement 
ou indirectement, avec des moyens de transmission complementaires 

35 que comporte 1' autre ou les autres organes de commande. 
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Une autre caracteristique concerne le fait que le circuit 
hydxaulique coraporte une premiere portion de circuit destinee a 
amener de l'eau de ref roidis semen t a la pince et reliee, au niveau 
de cette derniere, a une seconde portion de circuit apte a assurer 

5 1' evacuation de l'eau rechauffee par le phenomene de soudage, 
chacune de ces portions de circuit hydraulique comportant une vanne 
d'ouverture et de fermeture du circuit situee au niveau du boitier. 

Selon une caracteristique additionnelle, les quatre vanne s 
sont montees a l'interieur du boitier de telle sorte qu'elles 

10 occupent les. quatre sommets d'un parallelogramme et que leurs axes 
longitudinaux soient perpendicul aires au plan du parallel ogramme et 
par alleles entre eux alors que leurs me cani sines de commande sont 
disposes, d'une part, sensiblement, dans un meme plan 
perpendiculaire auxdits axes et, d' autre part, deux a deux en 

!5 regard l'un de 1' autre. 

Selon une autre caracteristique, ledit moyen de commande se 
presente sous la forme de deux organes de commande, d' une part, 

interposes., _chacun ,. „entre„deux„ vannes et en prise avec le mecani sme 

de commande de ces dernieres, et, d' autre part, comportant, chacun, 

20 des moyens aptes a transmettre un mouvement de l'un a 1' autre, l'un 
au moins de ces organes de commande etant complete par un organe 
d' actionnement destine a permettre sa mise en mouvement . 

Une caracteristique additionnelle concerne le fait que ledit 
organe de commande se presente sous la forme d'un palet ou analogue 

25 pourvu, au niveau de chacune de ses faces planes, d'un orifice, 
centre par rapport a ces dernieres, et apte a cooperer avec le 
mecanisme de commande d'une vanne, ledit palet comportant, sur une 
portion au moins de sa circonf erence , des dentures definissant les 
moyens de transmission du mouvement d'un organe de commande a 

30 1 ' autre . 

Les avantages de la presente invention consistent en ce que le 
dispositif permet, en une seule manipulation des moyens de 
commande, non seulement, de couper 1 ' alimentation en eau et en air 
de la pince a souder mais egalement de creer une fuite d'air. Une 
35 telle fuite permet d' evacuer l'air residuel du circuit pneumatique 
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de sorte que le verin de la pince n'est plus alimente d en 
comprime. Les mors de la pince ne peuvent plus etre rapproches sous 
l'actionneroent, volontaire ou involontaire, de la gachette de sorte 
que les electrodes restent a distance et ne sont plus le siege d'un 
5 arc electrique. Ces electrodes n'ont, done, plus 1 ' opportunity de 
venir se coller l'une contre 1' autre de sorte que l'on evite, 
avantageusement, la surchauffe de la pince et, par consequent, les 
risques de brulure d'un operateur manipulant une telle pince. 

Lesdits moyens de commande permettent, egalement, d' assurer, 
10 simultanement et une seule manipulation, 1' alimentation en eau et 
en air comprime de la pince. 

D'autres buts et avantages de la presente invention 
apparaitront au cours de la description qui va suivre se rapportant 
a un mode de realisation qui n'est donne qu'a titre d' exemple 
15 indicatif et non limitatif . 

La comprehension de cette description sera facilitee en se 
referant au dessin joint en annexe et dans lequel : 

„_ la figure— 1 — est -une vue schematis^e,- en perspective- .et . 

d' ensemble du dispositif de commande selon 1' invention en position 
20 d f alimentation en eau et en air contprime de la pince ; 

la figure 2 est une vue schematises et en coupe 
longitudinale selon AA de ce dispositif de commande en position 
d' alimentation de la pince ; 

- la figure 3 est une vue similaire a la precedente et en 
25 position de coupure d' alimentation de la pince ; 

la figure 4 est une vue schematisee et en coupe 
longitudinale selon BB de ce dispositif de commande en position 
d' alimentation de la pince ; 

_ la figure 5 est une vue similaire a la precedente et en 
30 position de coupure d f alimentation de la pince ; 

La presente invention concerne le domaine de la fabrication 
des pinces de type manuel et pneumatique destinees a assurer 
1' assemblage de deux pieces metalliques par soudure. 

Une telle pince 1 comporte deux mors 2 f 2A destines a venir se 
35 resserrer sur les deux pieces 3, 3A a assembler. 
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Ces mors 2, 2A sont equipes, chacun, d'une electrode 4, 4A 
venant se positionner, de maniere serree, de part et d' autre 
desdites pieces 3, 3A, lorsque lesdits mors 2, 2A se resserrent sur 
ces dernieres . 

5 Lors d'un tel resserrement , il s'etablit un arc electrique 

entre lesdites electrodes 4, 4A sous 1' impulsion de moyens 
d' alimentation en courant electrique auxquels ladite pince 1 est 
reliee. C'est, plus parti culierement, sous 1'effet de cet arc 
electrique que s'effectue la soudure entre les deux pieces 3, 3A. 

10 Une telle pince a souder 1 est raccordee a des moyens 5 

d' alimentation en eau destine, d'une part, a amener de l'eau de 
refroidissement a la pince 1 et, d' autre part, a assurer 
1' evacuation de cette eau, rechauffee par le phenomene de soudage. 

Ladite pince 1 est, egalement, raccordee a des moyens 6 

15 d' alimentation en air comprime relies, au niveau de ladite pince 1, 
a des moyens de type pneuraatiques 7, notamment un verin ou 
analogue, destine, sous 1' impulsion de l'actionnement d'une 

gachette— 8 ou autre— par— un- -oper ateur , — a__ assurer le resserrement 

desdits mors 2, 2A. 

20 La presente invention concerne, en fait, un dispositif 9 

destine a assurer la commande ainsi que la coupure de 
1' alimentation en eau et en air comprime de la pince 1. 

Tel que visible sur la figure 1, un tel dispositif 9 comporte 
des moyens 10 aptes a mettre la pince 1 a la pression 

25 a tmo sph e r i que . 

Ce dispositif 9 comporte, encore, des moyens de commande 11 
pour agir sur les moyens 5 d' alimentation en eau, sur les moyens 6 
d' alimentation en air comprime ainsi que sur les moyens 10 de mise 
a la pression atmospherique de la pince 1. 

30 De tels moyens de commande 11 sont prevus aptes a assurer, 

simultanement , la coupure de 1' alimentation en eau et en air 
comprime ainsi que la mise de la pince 1 a la pression 
atmospherique . 

Ces moyens de commande 11 sont, egalement, prevus aptes a 
35 assurer, a 1' inverse et de maniere simultanee, 1 ' alimentation en 
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eau et en air comprime ainsi que la mise sous pression de ladite 
pince 1 . 

Convme visible sur la figure 1, les moyens 5 d' alimentation en 
eau sont definis, en partie, par un circuit hydraulique 12 
5 raccorde, d'une part, a ladite pince 1 et, d' autre part, a une 
reserve d'eau, notarament constitute par un reseau de distribution 

d' eau traditionnel . 

Ce circuit hydraulique 12 comporte, en fait, une premiere 
portion 13 de circuit destinee a amener de l'eau de ref roidissement 

10 a la pince 1 ainsi qu'une seconde portion 14 de circuit apte a 
assurer 1 Evacuation de l'eau rechauffee par le phenomene de 
soudage. Ces deux portions 13, 14 du circuit hydraulique 12 sont 
raccordees au niveau de ladite pince 1, plus particulierement au 
niveau de l'un au moins de ses mors 2, 2A. 

15 Lesdits moyens 6 d' alimentation en air comprint sont definis, 

en partie, par un circuit pneumatique 15 raccorde, d'une part, a 
une reservoir d'air sous pression et, d' autre part, a ladite pince 

' IT" " 

Selon une caracteristique de 1' invention, les moyens 10 de 

20 mise a la pression atmospherique sont constitues par un circuit 16 
de mise a la pression atmospherique raccorde audit circuit 
pneumatique 15. Tel que visible sur la figure 1, un tel 
raccordement s'effectue dans la partie dudit circuit pneumatique 15 
s'etendant entre ladite pince 1 et ledit dispositif 9 de commande. 

25 Ce dernier adopte, en fait, la forme d'un boitier 17 traverse, 

a la fois, par le circuit hydraulique 12 et le circuit pneumatique 
15, ledit boitier 17 etant interpose entre, d'une part, ladite 
pince 1 et, d' autre part, la reserve d'eau et le reservoir d'air 
comprime . 

30 Tel que visible figure 1, ledit boitier 1 comporte au moins 

une vanne 18, ISA d'ouverture et de fermeture du circuit 
hydraulique 12. Une telle vanne 18, 1BA est destinee a autoriser ou 
non la circulation d'eau. 

Tel qu'evoque ci-dessus, ledit circuit hydraulique 12 comporte 

35 une premiere portion 13 de circuit destinee a alimenter en eau la 
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pince 1 ainsi qu'une seconde portion 14 de circuit apte a permettre 
1' evacuation de cette eau, rechauffee. De ce fait et tel que 
visible figure 1, le dispositif de commande 9 comporte, de 
preference, une premiere 18 et une seconde 18A vanne associees, 

5 respecti vement , a la premiere 13 et a la seconde 14 portion du 
circuit hydraulique 12. 

Le boitier 17 comporte, egalement, au mo ins une vanne 19 
d'ouverture et de fermeture du circuit pneumatique 15, une telle 
vanne 19 etant destinee a autoriser ou non 1' alimentation de la 

10 pince 1 en air comprime. 

On observera que ledit boitier 17 comporte, encore, au moins 
une vanne 20 d'ouverture et de fermeture du circuit 16 de mise a la 
pression atmospherique . 

Finalement, ce boitier 17 recoit les moyens de commande 11 

15 aptes a agir sur les moyens 5 d' alimentation en eau, sur les moyens 
6 d' alimentation en air comprime ainsi que sur les moyens 10 de 
mise a la pression atmospherique de la pince 1. En fait, lesdits 
moyens-de- commande H-agissent sur ces„.moyens 5,__6,„ 10..en „assurant_ 
1' ouverture et la fermeture des vannes 18, 18A, 19, 20 qui leur 

20 sont associees. 

En ce qui concerne ces vannes 18, 18A, 19, 20, celles-ci 
comportent, chacune, un mecanisme de commande d'ouverture et de 
fermeture 21, 21A, 22, 23. 

Selon une caracteristique additionnelle de la presente 
25 invention, les mecanismes de commande 21, 21A, 22, 23 de ces vannes 
18, 18A, 19, 20 sont solidaires desdits moyens de commande 11 et 
sont aptes £ etre actionnes, de maniere simultanee, par ces 
derniers . 

A ce propos et tel que visible sur les figures 1 , 2 et 4 , ces 
30 moyens de commande 11 sont concus, d' une part, pour amener les 
mecanismes de commande 21, 21A, 22 des vannes 18, 18A, 19 des 
circuits hydraulique 12 et pneumatique 15 en position d'ouverture 
tandis que le mecanisme de commande 23 de la vanne 20 du circuit 16 
de mise a la pression atmospherique est amene en position de 
35 fermeture . 
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Dans un pareil cas, la circulation d' eau au niveau de la pince 
1 et 1' alimentation en air comprime de cette derniere sont 
autorisees tandis que la mise a la pression atmospherique de cette 
pince 1 est empechee. Ladite pince 1 est, par consequent, refroidie 
5 alors que ses moyens pneumatiques 7 sont maintenus sous pression de 
sorte qu'un operateur peut utiliser, de maniere habituelle, ladite 
pince 1 pour proceder a la soudure de deux pieces 3, 3A a 
assembler. 

Cependant et tel que visible sur les figures 3 et 5, ces 
10 moyens de commande 11 sont congus , d' autre part, pour amener les 
mecanismes de commande 21, 21A, 22 des vannes 18, 18A, 19 des 
circuits hydraulique 12 et pneumatique 15 en position de fermeture 
tandis que le mecanisme de commande 23 de la vanne 20 du circuit 16 
de mise a la pression atmospherique est amene en position 

15 d ' ouver tur e . 

Dans ce cas, la circulation d'eau au niveau de la pince 1 et 
1' alimentation en air coirprime de cette derniere sont coupees 
-tandis que cette pince -1 est mise a la. pression atmospherique, — On 
cree, de ce fait, une fuite d' air au niveau du circuit pneumatique 

20 15 de sorte que les moyens pneumatiques 7 ne sont plus sous 
pression. Ceci empeche un resserrement des mors 2, 2A de la pince 
1, sous l'effet de 1' actionnement , notamment par inadvertance, de 
la gachette 8 par 1' operateur, alors meme que le refroidissement de 
cette pince 1 n'est plus assure. La securite dudit operateur est, 

25 par consequent, garantie . 

En ce qui concerne lesdits moyens de commande 11, ces derniers 
sont, selon un mode de realisation non represents, de finis par un 
organe de commande unique associe auxdites vannes 18, 18A, 19, 20 
et apte a commander, de maniere simultanee, 1' actionnement des 

30 mecanismes 21, 21A, 22, 23 de commande d' ouver tur e et de fermeture 
de celles-ci . 

Cependant et selon un mode de realisation prefere de la 
presente invention, les moyens de commande 11 se presentent sous la 
forme d' au moins deux organes de commande 24, 25 associes, chacun, 
35 a au moins une vanne 18, 18A, 19, 20. 
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L'un au moins 24 de ces organes de coiranande 24, 25 est 
complete par un organe d' actionnement 2 6 destine a mettre en 
mouvement le ou les organes de coiranande 24 , 25 en vue d' assurer 
1' actionnement des mecanismes 21, 21A, 22, 23 de coiranande 
5 d' ouverture et de fermeture desdites vannes 18, 18A, 19, 20. 

Selon un premier mode de realisation non represents / ledit 
organe d' actionnement 26 est destine a cooperer avec chacun desdits 
organes de coiranande 24, 25 afin d' actionner, de maniere simultanee, 
ces derniers et, par consequent, les mecanismes 21, 21A, 22, 23 de 
10 coiranande d' ouverture et de fermeture desdites vannes 18, 18A, 19, 
20. 

Cependant et comme visible sur les figures du dessin en 
annexe, seul un 24 des organes de commande 24, 25 est complete par 
un organe d' actionnement 26. Le mouvement confere par ce dernier a 
15 1 ' organe de commande 24 qu' il complete doit etre transmis aux 
autres organes de commande 25 en vue d' actionner , de maniere 
simultanee, les mecanismes 21, 21A, 22, 23 de commande d' ouverture 
. - et -de_f erme ture desdi tes„_vannes„18 ,„ 18 A , . .1 9 , _20_. _ . 



A cet effet, l'un au moins 24 de ces organes de commande 24, 
20 25 comporte des moyens de transmission 27 aptes a cooperer, 
directement ou indirectement , avec des moyens de transmission 
complementaires 28 que comportent 1' autre 25 ou les autres organes 
de commande . 

Dans la suite de la description, on se referera, plus 
25 particulierement, au dispositif 9 de commande et de coupure de 
1' alimentation en eau et en air comprime tel que represents dans 
les figures 1 a 5, 

Un tel dispositif 9 comporte, en fait, une premiere vanne 18 
d' ouverture et de fermeture de la premiere portion 13, d'aroenee 
30 d'eau, du circuit hydraulique 12 ainsi qu'une seconde vanne 18A 
d' ouverture et de fermeture de la seconde portion 14, d' evacuation 
d'eau, de ce circuit 12. 

Ces deux premieres vannes 18, 18A sont pourvues, chacune, d'un 
mecanisme 21, 21A de commande d' ouverture et de fermeture aptes a 
35 etre actionnes, de maniere simultanee, en vue, selon le cas, 
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d'autoriser ou de couper la circulation d'eau dans le circuit 
hydraulique 12 . 

Ledit dispositif 9 coroporte, encore, une troisieme vanne 19 
d'ouverture et de fermeture du circuit pneumatique 15 ainsi qu'une 
5 quatrierae vanne 20 d'ouverture et de fermeture du circuit 16 de 
mise a la pression atmospherique . 

Ces quatre vannes 18, 18A, 19, 20 sont montees a l'interieur 
d'un boitier 17 de telle sorte qu'elles occupent les quatre sommets 
d'un parallelogramme 29. 
10 Chacune de ces vannes 18, 1BA, 19, 20 presente un axe 

longitudinal 30, 30A, 31, 32, ces derniers etant, d'une part, 
paralleles entre eux et, d' autre part, perpendiculaires au plan P 
dudit parallelogramme 29. 

Une autre particular! te concerne le fait que les mecanismes de 
15 commands 21, 21A, 22, 23 d'ouverture et de fermeture de ces vannes 
18, 18A, 19, 20 sont disposees, a l'interieur du boitier 17, 
sensiblement, dans un meme plan P' , ce dernier etant 

perpendiculaire auxdits axes-longitudinaux. 30 30A, 31, 32. _ 

Tel que visible, plus parti culierement, figures 4 et 5, 
20 lesdites vannes 18, 18A, 19, 20 sont disposees deux 18, 18A par 
deux 19, 20, a l'interieur du boitier- 17, de telle sorte que leurs 
mecanismes de commande 21, 21A, 22, 23 soient positionnes deux 21, 
21A par deux 22, 23 en regard l'un 21 ; 22 de 1' autre 21A ; 23. 

Une telle configuration symetrique permet d'envisager 
25 1' utilisation d'un moyen de commande 11 se presentant sous la forme 
de deux organes de commande 24,25. 

Chacun de ces organes de commande 24 ; 25 est, alors, 
interpose entre deux vannes 18, 18A ; 19, 20 et est apte a cooperer 
avec les mecanismes de commande 21, 21A ; 22, 23 de ces dernieres. 
30 Dans un pareil cas, l'un au moins de ces organes de commande 

24 ; 25 est complete par un organe d' actionnement 2 6 apte a assurer 
leur mise en mouvement et, par consequent, 1' actionnement des 
mecanismes 21, 21A ; 22, 23 de commande d'ouverture et de fermeture 
des vannes 18, 18A ; 19, 20. 
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Selon un premier mode de realisation non represents, chacun de 
ces organes de commande 24, 25 comporte un organe d'actionneraent. 
La raise en mouvement simultanee de ces organes de commande 24, 25 
est, en fait, realisee en raecordant lesdits organes d' actionnement 
5 et/ou au travers de la cooperation entre lesdits organes de 
commande 24, 25, notamment par 1» intermedial re de moyens de 
transmission du mouvement de l'un a 1' autre. 

Cependant et tel que visible sur les figures 14 3 
correspondant a un mode de realisation prefere de 1' invention, seul 
10 un de ces organes de commande 24 est complete par un organe 
d' actionnement 26. Chacun de ces organes de commande 24, 25 
comporte, alors, des moyens 27, 28 aptes a cooperer en vue 
transmettre le mouvement, d'une part, imprime par ledit organe 
d' actionnement 26 a l'un 24 des organes de commande et, d' autre 
15 part, a 1' autre organe de commande 25. 

Selon une autre particularity de la presente invention, un tel 
organe de commande 24, 25 adopte la forme d'un palet 33, 33A d'un 
disque epais-ou analogue, delimits par deux faees_3A, 34A .planes et 



20 



25 



paralleles . 

Un tel palet 33 comporte, au niveau de chacune de ses faces 
34, 34A, des moyens 35 destines a cooperer avec le mecanisme de 
commande 21, 21A ; 22, 23 d'une vanne 18, ISA ; 19, 20. Tel que 
visible sur les figures du dessin en annexe, de tels moyens 35 
adoptent la forme d'un orifice 36 centre par rapport auxdites faces 
34, 34A et a l'interieur duguel penetre et est immobilisee, par des 
moyens appropries, la partie emergente 37 dudit mecanisme de 
commande 21, 21A, 22, 23. 

On remarquera, egalement, que ce palet 33 comporte des moyens 
de transmission 27 aptes a cooperer avec des moyens de transmission 
complementaires 28 que presente 1' autre palet 33A desdits moyens de 
commande 11. De tels moyens de transmission 27, 28 sont constitues 
par des dentures 38, 38A menagees au niveau d'une portion au moins 
de la circonference 39 desdits palets 33, 33A et aptes a cooperer 
pour transmettre le mouvement d'un organe de commande 24 a 1' autre 
35 25. 



30 
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Bien que 1' invention ait ete decrite a propos d'une forme de 
realisation parti culiere , il est bien entendu qu'elle n'y est 
nullement limitee et qu' on peut y apporter di verses modifications 
de formes, de materiaux et de combinaisons de ces divers elements 
5 sans pour cela s' eloigner du cadre et de 1' esprit de 1' invention. 
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Re vendi cations 

1. Dispositif de commande et de coupure de 1 ' alimentation en 
air et en eau d'une pince (1) a souder de type pneumatique 

5 raccordee, d'une part, a des moyens (5) d' alimentation en eau et, 
d' autre part, a des moyens (6) d' alimentation en air comprime, 
caracterise par le fait qu'il comporte des moyens (10) de mise a la 
pression atmospherique de la pince (1) ainsi que des moyens de 
commande (11) pour agir sur les moyens d' alimentation en eau (5) et 

10 en air (6) comprime ainsi que sur les moyens (10) de mise a la 
pression atmospherique, lesdits moyens de commande (11) etant 
prevus aptes a assurer, simultanement , selon le cas, la coupure de 
1' alimentation en eau et en air comprime tout en mettant la pince 
(1) a la pression atmospherique, ou, a 1' inverse, 1 ' alimentation en 

15 eau et en air comprime tout en mettant la pince (1) sous pression. 

2. Dispositif de commande et de coupure de 1 ' alimentation en 
air et en eau d'une pince (1) a souder selon la revendication 1, 
caracterise par le fait qpue les moyens ^p) d' allmnfcaUon_en eau 
sont definis, en par tie, par un circuit hydraulique (12) raccorde a 

20 ladite pince (1) tandis que les moyens (6) d' alimentation en air 
comprime adoptent, en partie, la forme d'un circuit pneumatique 

(15) egalement raccorde a la pince (1) , alors que les moyens (10) 
de mise a la pression atmospherique sont constitues par un circuit 

(16) de mise a la pression atmospherique raccorde audit circuit 
25 pneumatique (15) dans sa partie s'etendant entre ledit dispositif 

(9) et ladite pince (1) . 

3. Dispositif de commande et de coupure de 1 ' alimentation en 
air et en eau d'une pince (1) a souder selon la revendication 2, 
caracterise par le fait que ledit dispositif (9) adopte la forme 

30 d'un boitier (17) traverse, a la fois, par le circuit hydraulique 
(12) et le circuit pneumatique (15) , ce boitier (17) comportant : 

- au mo ins une vanne (16, 18 A) d' ouverture et de fermeture du 
circuit hydraulique (12) des ti nee a autoriser ou non la circulation 
de 1 ' eau ; 
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_ au moins une vanne (19) d'ouverture st fermeture du 

circuit pneumatique (15) destinee a autoriser ou non 1' alimentation 
de la pince (1) en air comprime ; 

- au moins une vanne (20) d'ouverture et de fermeture du 
5 circuit (16) de raise a la pression atmospherique ; 

- lesdits moyens de eommande (11) aptes a agir sur les moyens 
d' alimentation en eau (5) et en air comprime (6) ainsi que sur les 
moyens (10) de raise a la pression atmospherique pour assurer 
l'ouverture et la fermeture desdites vannes (18, 18A, 19, 20). 

10 4. Dispositif de eommande et de coupure de 1 ' alimentation en 

air et en eau d'une pince (1) a souder selon la revendication 3, 
caracterise par le fait que chaque vanne (18, 18A, 19, 20) comporte 
un mecanisme (21, 21A, 22, 23) de eommande d'ouverture et de 
fermeture, lesdits mecanismes (21, 21A, 22, 23) de eommande de ces 

15 vannes (18, 18A, 19, 20) etant solidaires desdits moyens de 
eommande (11) et aptes a etre actionnes, de maniere simultanee, par 
ces derniers. 

5 . Dispositif de- eommande et de— coupure de 1' alimentation en 

air et en eau d'une pince (1) a souder selon la revendication 4, 
20 caracterise par le fait que les moyens de eommande (11) sont concus 
aptes a amener, d'une part, les mecanismes de eommande (21, 21A, 
22) des vannes (18, 18A, 19) des circuits hydraulique (12) et 
pneumatique (15) en position d'ouverture, respectivement de 
fermeture, et, d' autre part, le mecanisme de eommande (23) de la 
25 vanne (20) des moyens (16) de raise a la pression atmospherique en 
position de fermeture, respectivement d'ouverture. 

6. Dispositif de eommande et de coupure de 1' alimentation en 
air et en eau d'une pince (1) a souder selon l'une quelconque des 
revendications 3 a 5, caracterise par le fait que les moyens de 
30 eommande (11) se presentent sous la forme d'au moins deux organes 
de eommande (24, 25) associees, chacun, a au moins une vanne (18, 
1BA, 19, 20), l'un au moins de ces organes de eommande (24) etant 
complete par un organe d' actionnement (26) et comporte des moyens 
de transmission (27) aptes a cooperer, directement ou 
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indirectement, avec des xnoyens de transmission complementaires (28) 
que comporte 1' autre (25) ou les autres organes de commande. 

7. Dispositif de commande et de coupure de 1 ' alimentation en 
air et en eau d'une pince (1) a souder selon l'une quelconque des 

5 revendi cations 3 a 6, caracterise par le fait que le circuit 
hydraulique (12) comporte une premiere portion (13) de circuit (12) 
destinee a amener de l'eau de ref roidissement a la pince (1) et 
reliee, au niveau de cette derniere (1) , a une seconde portion (14) 
de circuit (12) apte a assurer 1' evacuation de l'eau rechauffee par 

10 le phenomena de soudage , chacune de ces portions (13 , 14) de 
circuit hydraulique (12) comportant une vanne (18, 18A) d' ouverture 
et de fermeture du circuit (12) situee au niveau du boitier (17) . 

8. Dispositif de commande et de coupure de 1' alimentation en 
air et en eau d'une pince (1) a souder selon la revendication 7 f 

15 caracterise par le fait que les qiiatre vannes (18, 18A, 19, 20) des 
circuits hydraulique (12, 13, 14), pneumatique (15) et de mise a la 
pression atmospherique (16) sont montees a 1'interieur du boitier 

(17) de__telle sorte qu' elles occupent les quatre sommets d'jan 

parallelogramme (29) et que leurs axes (30, 30A, 31, 32) soient 

20 perpendiculaires au plan du parallelogramme (2 9) et paralleles 
entre eux alors que leurs mecanismes de commande (21, 21A, 22, 23) 
sont disposes, d'une part, sensiblement , dans un meme plan (P' ) 
perpendiculaire auxdits axes (30, 30A, 31, 32) et, d' autre part, 
deux (21, 21A ) a deux (22, 23) en regard l'un (21 ; 22 ) de 

25 1' autre (21A ; 23) . 

9. Dispositif de commande et de coupure de 1 ' alimentation en 
air et en eau d'une pince (1) a souder selon la revendication 8, 
caracterise par le fait que ledit moyen de commande (11) se 
presente sous la forme de deux organes de commande (24, 25), d'une 

30 part, interposes, chacun, entre deux vannes (18, 18A ; 19, 20) et 
en prise avec le mecanisme de commande (21, 21A ; 22, 23) de ces 
dernieres, et, d' autre part, comportant, chacun, des moyens (27, 
28) aptes a transmettre un mouvement de l'un a 1' autre, l'un (24) 
au moins de ces organes de commande (24, 25) etant complete par un 
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organe d' actionnement (26) destine a permettre sa ffiise en 
mouvement . 

10. Dispositif de commande et de coupure de 1 ' alimentation en 
air et en eau d'une pince (1) a souder selon la revendication 9, 

5 caracterise par le fait que ledit organe de commande (24 , 25) se 
presente sous la forme d'un palet (33, 33A) ou analogue pourvu, au 
niveau de chacune de ses faces planes (34 , 34A) , d'un orifice (36), 
centre par rapport a ces dernieres (34, 34A) , et apte a cooperer 
avec le mecanisme de commande (21, 21A, 22, 23) d'une vanne (18, 

10 18A, 19, 20) , ledit palet (33, 33A) comportant, sur une portion au 
moins de sa circonf erence (39), des dentures (38, 38A) definissant 
les moyens de transmission (27, 28) du mouvement d'un organe de 
commande (24) a 1' autre (25) . 
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